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1 文档使用说明

1.1 文档信息说明

飞行助手 APP 是翼飞特公司最新推出的农业应用管理软件。为方便用户充分了解和使用该产品，本文档将

详细介绍飞行助手 APP 的功能及使用说明。

虽然我们尽可能的确保此文档的精确性，但仍可能有错误出现。如果你发现任何错误或有更好的建议，请

与翼飞特技术服务部联系。

更多产品知识，请登录翼飞特公司官方网站 www.effort-tech.com。

1.2 免责声明

由于飞行助手 APP 的特殊性，请在使用前仔细阅读本文档，一旦使用本产品，即视为您已经充分阅读、了

解、理解、认可和接受本文档全部条款和内容。

本产品并非适配所有飞控系统，仅限于翼飞特农业无人机和运载无人机使用，使用此产品操作无人机具有

一定的安全风险，本产品不适合未满 18 岁的人士或法律规定的限制民事行为能力人/无民事行为能力人或

行动能力障碍人士使用。请勿让儿童接触本产品，在有儿童出现的场景操作时请务必特别小心注意。操作

人需具备相关专业知识和无人机操作资质。

任何产品在使用过程中都可能因操作不当、周边环境等偶然因素导致意外事件发生，请充分理解并愿意承

担因意外所引发的一切损失及风险，翼飞特不对此类意外事件承担任何责任。

在任何情况下，购买者或使用者均应遵守产品使用地国家及区域的相关法律法规、使用说明和安全要求，

翼飞特不承担因购买者或使用者违反相关法律法规而产生的任何责任。

翼飞特持有对本手册的更新和最终解释权，有权在不事先通知的情况下，对翼飞特官方网站、社媒平台，

电商平台等全渠道上的产品信息，《用户手册》、《组装手册》、软件、固件等产品信息进行更新，改版

或删除。
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2 产品简介

飞行助手 APP 专为农业应用设计，用户可实时了解喷洒系统、播撒系统、吊运系统等作业状态，以及与遥

控器连接的雷达、水泵、流量计等其他设备状态信息。APP 内置智能规划作业系统，拥有航线、手动、A B

点、点对点等作业模式，用户可在 APP 内智能规划地块航线，飞行器将自动执行作业。

2.1 APP 主页面介绍

设备管理

可查看设备连接状态、飞控 SN 及固件版本信息查看和升级、雷达等其他电子设备固件版本信息查看

和升级等。（部分图标灰色显示且无法点击表示该功能暂未开放无法正常使用）

作业管理

可查看地块管理、飞行数据、团队管理和设备管理等。

我的账户

可查看已登录账户的用户信息、飞行记录，吊运记录、日志管理（用户可在日志管理内进行飞控、APP

等日志的下载），通用设置，账户与安全。

开始作业

点击即可进入作业页面。

连接状态

显示是否连接，若遥控器与接收机已完成对频且波特率选择为 115200，当飞机通电后即可自动连接

设备。若一直显示【设备未连接】，则需先进行对频操作，可在设备管理-遥控器内点击右上角对频按键进

行对频。

EFT飞行助手APP用户使用手册
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2.2 APP 开始作业页面介绍

返回主页

点击可返回 APP 主页面。

设备连接/飞行模式

可显示当前状态。

点击 可进入飞行安全管理：若遥控器报警异常，可点击查看详细报警内容，逐一排查故障现象后，

方可进行安全飞行。

飞行时间

记录单个飞行架次作业时间，落地再次起飞后将重新计时。

信号质量

遥控器与飞机之间通信质量。

电池电量

显示当前电池电量（智能电池显示电量百分比，非智能电池显示电池电压）。

GPS/RTK 信号

显示当前定位连接方式以及信号。

喷洒模式

可自动识别喷洒、播撒、吊运三种作业模式。

作业模式

可根据实际需求选择航线模式、AB 模式、手动模式、点对点模式。

设置

可查看和设置飞行相关参数，完成遥控器、磁罗盘、水泵、播撒器、重量等校准操作。

橡皮擦

可擦除飞行轨迹。

可视/隐藏

点击可显示或隐藏雷达球、飞机及作业状态参数窗口。

飞机定位
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可直接锁定飞机实时位置。

遥控器定位

可直接锁定遥控器实时位置。

面积数据

实时显示当前航线面积及已作业面积，还可查看历史作业数据。

新增地块

用于新增作业地块。

编辑地块

可对作业地块进行航线规划。

编辑航线

可设置航线参数和作业参数。

开始作业

点击即可执行作业。

飞行及作业状态参数

速度：实时飞行速度。

距离：与返航点水平方向的实时距离。

高度：若接上仿地雷达，不管雷达开关是否开启，都显示与下方物体的相对高度。若不接仿地雷达，

则显示与起飞点的相对高度。

面积：显示一个架次内实时作业区域面积。

出药量（喷洒模式）：显示作业时所喷洒药物重量。

阀门开度（播撒模式）：显示作业时播撒器阀门实时开度。

流速（喷洒模式）：显示实时喷洒流量。

甩盘速度（播撒模式）：显示实时播撒器转盘转速。

重量：显示当前药箱/料桶内剩余物料重量。

雷达球

检测并显示水平方向障碍物。点击雷达球可在弹出的菜单中开启或关闭避障、仿地功能。

摄像头画面

展示摄像头实时画面，点击画面可切换至全屏显示。

地块列表/航线参数/作业参数/设置列表

点击即可展开地块列表，对作业参数如航线速度、亩用量、间距、飞行高度进行设置。
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2.3 APP 设置页面介绍

遥控器设置

包括摇杆模式选择、遥控器校准、通道定义设置及检查。

飞行设置

可设置飞行相关参数，如：磁罗盘校准、在位传感器报警、智能断药点功能、飞行安全限制及飞行模

拟器等。

喷洒/播撒/吊运设置

包括喷洒/播撒功能开关、喷洒/播撒/吊运系统相关设置以及校准。

雷达设置

包括避障、仿地雷达开关、雷达探测距离、探测到障碍物动作等设置。

RTK 设置

包括 RTK 信号源及对应参数设置与显示。

电池设置

包括电池实时数据、低电量行为和低电量报警阈值设置。

其他设置

包括语音提示、设备检查、高级设置以及摄像头类型选择。

EFT飞行助手APP用户使用手册
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3 飞行调试

3.1 账号登录/注册

 Step1：先打开遥控器，再打开电池给无人机通电；

 Step2：打开飞行助手 APP，在主页面点击【我的账户】，根据要求填写相关注册信息

（使用手机号或邮箱均可注册账号），如已拥有账号可直接输入信息点击登录。

3.2 遥控器对频

3.2.1 G20 对频

 Step1：打开 G20 遥控器内设备助手 APP，点击【对频】，对频状态显示未连接。打开无人机前舱，

长按无人机前分电板上的接收机对频按键至接收机指示灯进入闪烁状态，再点击遥控器上的【开始对

频】，等待对频完成后，遥控器页面对频状态显示已连接；

 Step2：在设备助手中点击【高级选项】，输入密码 999，点击【波特率设置】，将串口 0 和串口 1

的波特率都设置为 115200，最后再点击【保存设置】；

EFT飞行助手APP用户使用手册
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 Step3：关闭设备助手 APP，点击打开飞行助手 APP，待 APP 主页面右下角显示已连接，表示遥控

器与无人机连接成功。

3.2.2 UNIRC7 对频

 Step1：打开遥控器内 UniGCS APP，点击右上角 ，选择 ，对频状态显示未连接。打开

无人机前舱，长按无人机前分电板上的接收机对频按键至接收机指示灯进入闪烁状态，再点击遥控器

界面最下方的【遥控器对频】，等待对频完成后，遥控器页面对频状态显示已连接；

EFT飞行助手APP用户使用手册
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 Step2：在 UniGCS 中点击 ，选择数传设置，点击【串口波特率 1】，将串口波特率 1 设置为

115200；

 Step3：关闭 UniGCS APP，点击打开飞行助手 APP，待 APP 主页面右下角显示已连接，表示遥控

器与无人机连接成功。

3.3 软件调试

出厂前飞行器已完成必须的参数设置，仅需按以下步骤进行简单操作即可。

3.3.1 摇杆模式选择

在主页面，点击【开始作业】-右上角 进入遥控器设置，

用户可按需选择摇杆模式为日本手/美国手/中国手。

EFT飞行助手APP用户使用手册
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日本手（Right Throttle）

美国手（Left Throttle）

中国手（Rev-Left Throttle）

* 本手册以美国手（Left Throttle）为例说明遥控器操作方式

EFT飞行助手APP用户使用手册
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3.3.2 遥控器校准

 Step1：在飞行助手 APP 主页面，点击【开始作业】-右上角 进入遥控器设置，在遥控器校准中，

点击校准按钮，进入校准页面；

 Step2：依次移动遥控器左、右操纵杆，均推动至所有遥杆通道的最大工作范围（页面可显示推动范

围），此步骤需重复两次；

 Step3：完成以上所有动作后，确认按键显示绿色，点击校准完成确认即可。

3.3.3 磁罗盘校准

在飞行助手 APP 设置中，点击 进入飞行设置-在【传感器校准】中点击【磁罗盘校准】，抬起飞机后

根据遥控器提示进行操作至提示校准完成，点击【确认】并放下飞机即完成校准，校准完成后必须断电并

重启无人机。

请勿在有铁磁性的区域校准，如电线杆、带有钢筋的墙体等；

校准时请勿随身携带铁磁物质，如钥匙、手机等；

若作业地点距离上一次校准地超过 50 公里，需重新校准；

若飞机上安装有 RTK 模块可以免除磁罗盘校准步骤。

3.3.4 称重校准

 Step1：在飞行助手 APP 设置中，点击 进入喷洒系统设置；

 Step2：点击【称重传感器校准】-【K 值校准】，检查飞机端三个称重传感器表面丝印的 K 值与遥控

器页面显示的数值是否一致，若有误，需重新写入，再点击校准。

EFT飞行助手APP用户使用手册
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 Step3：K 值校准完成后，点击【去皮校准】，并查看 APP 界面称重数据是否显示为 0；

 Step4：称重 10kg 以上物料，并记录重量值，再倒入箱体，在 APP 中点击【重量校准】，输入已知

重量值，待校准结束后，返回作业界面，若遥控器主页面显示重量与输入重量一致。既校准成功。

校准过程中需确保箱体上无异物，箱体与称重传感器紧密贴合、无缝隙，校准过程中不可触碰按压

药箱。

3.3.5 水泵校准

在首次进行喷洒作业前需要对水泵进行校准，校准界面会自动识别单泵、双泵，单泵校准只需校准一次，

双泵需要分别进行校准。

单水泵校准：

 Step1：在药箱中加入 20L 以上水量，先开启水泵，排出管道内空气后再关闭水泵开关；

 Step2：点击 进入喷洒系统设置，根据当前喷头模式选择为双喷头或四喷头；

 Step3：点击【喷洒校准】-【水泵校准】-【校准】根据提示开始校准，校准过程中需保持药箱一直

有水，等到喷头不出水，且水泵完全静止，遥控器页面显示校准完成，点击确认。随后关闭喷洒系统

界面，并重新进入，确保校准后的水泵最大以及最小流速值处于正常范围。

EFT飞行助手APP用户使用手册
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双水泵校准：

 Step1：在药箱中加入 20L 以上水量，并开启水泵，排出管道内空气后再关闭水泵开关；

 Step2：点击 进入喷洒设置，根据当前喷头模式选择为双喷头或四喷头；

 Step3：点击【喷洒校准】-【水泵校准】，先选择"水泵左"再点击“开始校准”，等待左水泵校准完

成后，将水箱水量重新加到 20L 以上，再选择"水泵右"点击“开始校准”，直到两个水泵都校准结束。

校准过程中需保持药箱一直有水，等到遥控器页面显示校准完成，点击确认即可。随后关闭喷洒系统

界面，并重新进入，确保校准后的水泵最大以及最小流速值处于正常范围。

校准完成后，会分别生成左、右水泵校准曲线，可点击查看水泵校准曲线图。

3.3.6 播撒器校准

飞行器切换播撒模式，APP 作业页面可自动识别并显示。

切换负载时，禁止带电插拔线束插头，注意过程中插头不要进水；

播撒模式切换后，需再次进行去皮以及重量校准。

播撒模式下，自动作业前，需先进行播撒校准，作业时选择对应模板后方可作业，校准步骤如下：

EFT飞行助手APP用户使用手册
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 Step1：在药箱中装入 20Kg 以上的物料，随后架高无人机，拆除播撒器转盘，并在播撒器出料口下

方放置容器接住下料。

 Step2：在遥控器设置中点击【播撒系统设置】-【播撒物料管理】-【新增校准】，根据提示填写物

料名称后点击确认。

 Step3：无人机开始自动校准，待校准结束，遥控器页面显示校准完成，点击确认即可。

播撒校准完成后会自动生成一个校准曲线图，后续播撒作业前，根据作业物料在对应校准曲线图左上角

勾选即可，或者也可以在作业参数设置界面选择对应的校准曲线。

3.3.7 低电量设置

点击 进入电池信息，此页面可以查看和设置电池相关参数，飞行器低电量报警阈值建议设置为 30%，

低电量行为建议设置为警告；飞行器严重低电量报警阈值建议设置为 20%，低电量行为建议设置为返航。
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若电池实际电压与 app 显示电压不符，可以先拔掉电池信号线，然后在电池信息界面最下方点击电压校准，

输入电池实际电压，点击确认，即可完成校准。

3.3.8 雷达设置

点击雷达系统进入雷达设置，可设置雷达开关和功能选项。

手动控制高度对应的 3 种选项功能分别是：

 关闭：飞机将按照航线设置中设置的作业高度进行作业，用户无法手动控制高度；

 可控：用户可随时控制飞机飞行的高度，当遥控器摇杆回中位后，会保持当前高度继续作业；

 自动：用户可随时控制飞机飞行的高度，但当遥控器摇杆回中位后，飞机将会自动回到航线设置的高

度继续作业。
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* 此功能仅针对开启仿地雷达进行航线作业。

* 避障距离推荐设置为大于 10 米。

3.3.9 其他设置

点击 进入其他设置，语音提示建议设置为开；

 设备检查：动力系统中逐个点击检查按钮，带桨检查的情况下请务必确保飞机周围无障碍物，从上往

下看，4 轴机型 M1、M3 机臂电机为逆时针旋转，使用 CCW 桨叶；M2、M4 机臂电机为顺时针旋

转，使用 CW 桨叶；如果是 4 轴 8 电机，app 将会自动识别并显示 8 个动力的信息。从上往下看，

上面 4 个电机分别为 M1-M4，下面 4 个电机分别为 M5-M8，M1、M3、M5、M7 位置安装 CCW

电机，M2、M4、M6、M8 位置安装 CW 电机；注意：M1、M3、M6、M8 电机安装 CCW 桨叶，

M2、M4、M5、M7 安装 CW 桨叶。

 高级设置（制造商账号）：如果用制造商账号登录 app，在设置界面可以看到飞机的高级参数信息，

点击高级设置，可以查看飞机当前的实时参数，并对飞机飞行参数进行设置。
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高级参数出厂前已完成设置，请勿随意更改高级参数。

飞行器在组装以及调试完成后，即可进行规划航线并执行作业。

* 首次执行航线模式，若遥控器播报飞机喷洒异常，飞机进入悬停模式，此时需按照《Z 系列流量计及水泵校准

教程》对水泵进行校准。
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4 喷洒/播撒

进入飞行助手 APP 开始作业页面，点击右上角 ，可选择喷洒、播撒和吊运模式，如果安装了

喷洒、播撒或吊运设备，飞机会自动识别并切换为对应的作业模式。

未连接原厂负载设备时，用户可对三种作业模式进行任意手动切换。

4.1 航线模式

4.1.1 规划地块

进入飞行助手 APP 开始作业页面，确认右上角 作业模式选择为【喷洒】-【航线模式】，主页

面点击【新增地块】即可规划地块，点击 可选择 3 种打点方式：飞行器/地图打点/遥控器。

 地图打点：适用于地块规整且在地图上显示清晰的地形。

选中【地图打点】打点模式后，选择【边界点】，在地图上找到所要测绘的地块，围绕地块，移动光标至

合适位置，再点击【打点】直到所有边界点完成。测绘完成后点击【保存地块】，根据提示填写相关信息，
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即可保存地块。

 飞行器打点：适用于地块规整但在地图上显示不清晰的地形；

选中【飞行器】打点模式后，先起飞无人机，操控无人机飞至所要打点的地块边界，点击【打点】，待围

绕地块完成所有点位打点后，点击【保存地块】，根据提示填写相关信息，即可保存地块。

 遥控器打点：适用于地块复杂且有障碍点的地形；

选中【遥控器】打点模式后，手持遥控器走至所要打点的地块边界位置，点击【打点】，待围绕地块完成

所有点位打点后，点击【保存地块】，根据提示填写相关信息，即可保存地块。

* 点击标记点，可进行移动、删除、重置标记点等操作。

4.1.2 障碍物标记

 障碍物打点：适用于地块中存在障碍物的地形；

点击【边界点】选择【障碍点】，在地图上找到所要避障的地块，围绕地块打上障碍点，生成障碍物区域，

或者选择圆形障碍点，点击地图即可自动生成障碍物区域，生成航线时将会自动避过障碍物区域。测绘完

成后点击【保存地块】，根据提示填写相关信息，即可保存地块。

4.1.3 KML 文件导入

 导入 KML：用户可根据需要自行导入 KML 文件，APP 将会自动生成对应的地块；

 Step1：将准备好的 KML 文件下载到遥控器的 Download 文件夹内；

 Step2：在新增地块界面选择"导入 KML"，然后从遥控器文件夹中选中需要导入的 KML 文件；

 Step3：APP 将会自动生成地块，用户可直接对该地块进行地块编辑或航线编辑操作。
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4.1.4 编辑航线参数

 Step1：在地块参数列表中选择好作业地块，地块下方的选项可对地块进行重命名、分割以及删除该

地块；

 Step2：点击【编辑地块】可对地块进行修改编辑，操作步骤与规划地块中相同。

 Step3：点击【编辑航线】地块将自动形成航线，在左侧出现的弹窗内可对航线进行相关参数设置，

设置完成后点击【保存】，即可保存地块航线以及相关参数。

4.1.5 编辑作业参数

保存航线参数后将自动跳转作业参数设置页面。用户可在固定和随速两种作业模式间进行选择，随后可设

置亩用量、喷头转速、飞行速度以及作业高度等作业参数，也可直接调用保存过的作业模版。
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4.1.6 执行作业

作业参数设置完成后，点击【上传航线】，航线上传结束后再点击【执行】，此时 APP 出现飞行确认弹窗，

确认参数信息后可根据需要滑动滑块选择自动起飞或手动起飞到起始点附近后再滑动滑块，无人机会自动

飞至航线起始点（S）并按照设定好的航线执行作业。

4.2 AB 模式

 Step1：进入飞行助手 APP 开始作业页面，作业模式选择为【喷洒】-【AB 模式】。用户可在固定和

随速两种作业模式间进行选择。

 Step2：设置 AB 点作业参数。常用作业参数可选择另存为模板，后续作业可直接选择使用；

 Step3：手动起飞无人机（确保药箱中有药液），飞到作业起始点后，点击 APP 页面上的 A 键，设

置 A 点。
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 Step4：操控无人机飞向 B 点位置（飞行过程中水泵、喷头会自动打开），到达 B 点后点击 APP 页

面上的 B 键，设置 B 点；

 Step5：成功记录 A、B 点后，APP 将自动生成方向向右的路线。点击 按钮，可切换朝向，

生成向左的路线。

 Step6：航线确认后点击【执行】，滑动滑块，无人机即可自动按设定好的航线执行作业。

 Step7：如果作业区域不是规整的四方形，也可以通过调整机头角度改变作业区域，确定好机头朝向

后，点击 ，注意必须在记录 A 或 B 点后调整角度；

* AB 模式适合在无障碍物的规整大地块进行作业。

4.3 断点续飞

若无人机作业过程中被打断退出，将自动记录断点（Br），此时用户若需继续作业可点击 APP 右下角的【继

续】，无人机会继续完成剩余的作业航线。适用于作业中途加药、更换电池或避障等情况。若用户想结束

作业，点击 APP 右下角的【结束】即可。
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作业过程中，执行以下操作均会记录断点（Br）：

1） 在 APP 中点击右下角【暂停】或【结束】按键；

2） 以任意方式进入返航状态；

3） 遥控器俯仰杆或横滚杆有打杆动作；

4） 检测到障碍物，紧急刹车进入避障模式；

5） 飞行达到限远或即将进入禁飞区；

6） 药箱无药；

7） 进入二级低电量保护设置；

8） 当与遥控器连接断开时，若未在设置中开启“失联后继续作业”，执行失联后行为时会记录断点；

9） 喷酒/播撒设备出现异常时；

10）作业过程中无人机出现异常播报。

4.3.1 继续上次作业

作业过程中，当记录断点后，用户退出 APP 或隔日再作业时，先选中地块，地块将自动显示上次作业记录，

点击【开始作业】-【上传航线】，即可从断点处继续作业。若不想继续上次作业，可点击【编辑航线】，

在出现的弹窗上选择确认，即可重新开始作业。
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4.3.2 智能断药点

如果地块面积较大，无人机作业中途需要返回降落换电或加药，降落点距离断点较远的话将会浪费电池电

量，此时可选择开启智能断药点功能，在飞行设置界面下方，打开智能断药点开关。

需要在上传航线之前开启智能断药点，暂停航线后返回降落，app 将会自动生成一个离起飞点最近的 S 点，

无人机会从该 S 点起飞继续作业，而不是去往 Br 点继续作业。

4.4 手动模式

 Step1：进入飞行助手 APP 开始作业界面，选择作业模式为【喷洒】-【手动模式】；

 Step2：点击展开 APP 左侧的作业数据设置功能栏，作业模式可选择【固定】或【随速】，随后设置

作业参数，也可直接调用保存过的作业模版；

 Step3：用户操控无人机飞至需要喷洒农药的区域，然后手动点击打开遥控器上的水泵开关，即可操

控无人机在作业地块内进行作业。
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* 该模式适合在不规则的区域或小地块进行作业。

4.5 手动避障

作业过程中，若航线上出现异常障碍物时，用户需通过遥控器控制飞行方向，手动进行避障处理。

航线作业中，当前面遇到障碍物需要绕行时，先点击 APP 右下角的【暂停】，无人机会自动退出航

线作业进入 GCS 悬停状态，随后操控摇杆控制无人机绕过障碍物，此时无人机会进入投影点模式，

屏幕上会自动显示断点/返回点 1/返回点 2。若点击【断点】，无人机则会自动返回断点位置继续业；

若点击【返回点 1】飞机会自动去往 1 点继续作业；若前方障碍物较多，可选择点击【返回点 2】，

此时 1 点到 2 点之间的航线会自动变成绿色（已作业完成），无人机会从 2 点开始继续作业。

EFT飞行助手APP用户使用手册



25

5 吊运

5.1 点对点模式

进入飞行助手 APP 主页面，确认右上角模式选择为吊运 。

点击装货点图标，可选择需要打点的类型，包括装货点、卸货点、中转点和空白点。

打点方式同样可选择使用飞行器、地图打点和遥控器打点方式，进行吊运作业时推荐使用飞行器打点。

在点对点模式下，可根据实际需要打装货点、卸货点和中转点，点位打好后在右下角将会显示点位的高度

以及飞机距离点位的水平距离等信息。同时选中地图中的点，可改变点位类型、移动点位、删除点位和前

往该点位。点击前往目标点位，若存在中转点，可选择经过中转点或者直接前往目标点，若没有中转点，

飞机将直接前往目标点位。在飞行过程中，无人机会根据点位的高度不同自动攀升或者下降高度。

5.2 手动模式

 Step1：进入飞行助手 APP 开始作业界面，选择作业模式为吊运【手动模式】，可设置飞行速度以及

吊绳和货物长度；

 Step2：用户通过操控遥控器摇杆可自行操作无人机完成吊运作业。
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5.3 熔断保护

进行吊运作业时悬挂的重物若不小心被树木或者被石头卡住时，飞机无法及时脱困，可选择打开熔断器，

点击熔断，负载系统将会融断吊绳，使飞机摆脱重物脱困。

用户可直接点击页面左下角打开熔断器，或者也可以在设置页面的【吊运】界面打开熔断器。

* 熔断器建议只使用一次，熔断后需要及时更换新的熔断器。

EFT飞行助手APP用户使用手册



27

6 APP 主要功能介绍

6.1 APP 报警信息

如果飞机上设备出现异常，将会在 APP 主页面弹出报警，出现红色报警飞机将无法解锁，出现黄色报警请

及时检查设备。点击飞行模式区域可进入安全管理界面查看报警。

报警类型主要有飞控系统、动力系统、雷达系统、流量计、遥控器、电池等，前分线板和播撒器的报

警待开发。

* 飞控系统报警包括 GPS、电池电量等与飞控相关的警报；动力系统报警包括动力信号丢失、动力油门丢失和

MOS 短路等；雷达系统报警主要包括雷达异常等；流量计报警包括流量计数据异常等。

6.2 设备管理

在 APP 主页面点击【设备管理】进入页面。
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可查看遥控器、飞行器等信息；电池、RTK 打点器、播撒器、地面基站功能待开发。

设备管理遥控器界面主要包括对频和查看 app 版本功能以及在线升级功能；飞行器界面可查看飞控、雷达、喷头、

GPS 等设备的固件版本以及在线升级功能；

6.3 作业管理

进入飞行助手作业管理界面，可查看地块管理、飞行数据、设备管理和团队管理（正在开发）；
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点击【地块管理】，进入地块管理界面，此界面可查看该账号下创建的所有地块信息，并能通过分享将地

块信息传输给其他用户账号；

点击【飞行数据】，进入飞行数据界面，此界面可查看该账号下所有的飞行记录，可自行选择需要查看的

飞行记录时间范围，飞行记录包括时间、作业架次、喷洒量、播撒量和作业面积等信息。点击具体的飞行

架次，还可查看该架次的飞行轨迹。

点击【设备管理】，可查看该账户下所有的飞机飞控 SN 以及作业面积、飞行时长和飞行架次等信息。

* 在设备管理页面搜索栏可通过输入飞控 SN 快速检索到该架无人机。
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6.4 我的账户

点击【我的账户】，可查看账户下飞行记录、吊运记录、团队管理和日志管理等，飞行记录包括该账户下

所有的喷洒/播撒模式下的作业记录，吊运记录包括所有吊运模式下的作业记录，团队管理可管理团队成员

账号，日志管理可下载 APP 或飞控日志。

6.4.1 飞行记录

点击【飞行记录】，可查看该账号下所有的飞行记录，点击架次信息，可查看作业的流量、时间、速度、

作业面积以及作业轨迹等信息。

6.4.2 吊运记录

点击【吊运记录】，可查看该账号下所有的吊运飞行记录，包括吊运重量、距离、总时长和架次等信息，

点击查看详情可显示作业的飞行时长、相对高度和速度等信息。
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6.4.3 团队管理

点击【团队管理】，用户可根据需要创建团队成员，可查看成员人数、任务数和作业面积等信息。

6.4.4 日志管理

点击【日志管理】，可下载飞控日志、APP 日志以及 APP 崩溃日志。
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飞机飞行姿态异常，或者 APP 在使用过程中出现崩溃、卡死等情况，可以选择下载相应的日志并分

享至 EFT 售后进行日志分析。

读取日志时飞行器必须停在空旷地面上且螺旋桨处于锁定状态，以免发生危险。

6.4.5 通用设置

点击【通用设置】，可以选择地图类型、面积单位等，同时可以清理 APP 日志释放缓存。

6.4.6 账户与安全

点击【账户与安全】，可以选择绑定手机号或邮箱，同时也可对密码进行修改。

目前不支持更改手机号或者邮箱，如果是使用手机号注册的账号，可以绑定邮箱；如果是邮箱注册的

账号，可以绑定手机号，绑定后的密码相同。

EFT飞行助手APP用户使用手册
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感谢阅读本手册，

使用过程中如有疑问或建议，

请及时联系官方售后客服。

微信公众号 企业官网 B 站 抖音号

说明书如有更新，恕不另行通知，请持续关注官网 www.effort-tech.com


